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>> BG 65S PI/MI | cont. 236 W, peak 444 W

» Motor BG 65S with integrated servo
controller for 4-quadrant drive

» High positioning accuracy and excellent
control characteristics by integral incremen-
tal encoder with a resolution of 4096 pulses
per revolution

» Please note that the parametrization
interface and the Drive Assistant Software
are provided separately

» Motor BG 65S mit integriertem 4Q-Servo-
controller

» Durch den integrierten Inkrementalgeber mit einer
Auflésung von 4096 Pulsen pro Umdrehung
werden eine hohe Positioniergenauigkeit und
sehr gute Regeleigenschaften erreicht

» Bitte beachten Sie, dass das Parametrierinterface
und die Drive Assistant Software separat
angeboten werden

AE65 [

»  All attachments also fully in the motor
housing availbale./
Alle Anbauten auch vollstandig im
Motorgehause erhaltlich.

Page/ Seite 224

["] Preference/ lorzugsreihe [ 10n request/ auf Anfrage

Data/ Technische Daten BG 65Sx25 PI/MI BG 65Sx50 PI/MI
Nominal voltage/
Nennspannung vDC 24 40 2 40
Nom/na{ current/ A 6.5 4 108 7
Nennstrom
Nominal torque/ Y
Nennmoment Nem 405 38.8 56 63
Nominal speed/ )
NerlEhal rom 2900 3200 3660 3570
Friction torque/ 5
Reibungsmoment Nem 5.6 4.7 8.5 7.4
Stall torque/ -
Anhaltemoment Nem 83 85 168 169
No load speed/ rom’ 4210 4350 4310 4400
Leerlaufdrehzahl
Nom/r/7al output_ power/ W 193 131 215 036
Dauerabgabeleistung
Maximum output ,oqwer/ w 199 200 414 444
Maximale Abgabeleistung
Torque constant/ Nem A1 8.3 13.4 6.7 123
Drehmomentkonstante
Peak current/ )
Zulissiger Spitzenstrom (80 sec.) A 16 (75 sec.) 10 (77 sec.) 32 (78 sec.) 20 (86 sec.)
Rotor inertia/ 2
Rotor Tragheitsmoment gcm 70 70 129 129
Weight of motor/ kg 1.2 1.2 1.67 1.67
Motorgewicht
Recommended speed control range/
Empfohlener Drehzahlregelbereich rem 1  (REiEE g2zl N smelietinze il
) Adw = 100 K; ™) J = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes & Encoder/ L » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten ! Planetengetriebe
“lE%R E%0R ] ' ERET | — " IPLG 60,
Page/ Seite 216 E 300 H Page/ Seite 198
LIE100, BG 655 PI/MI L PLGe3,
Page/ Seite 216 0O l;i%e/ Seite 198
[ |E300, i 75,
Page/ Seite 216 Page/ Seite 202
[ IRE 30, s ] » Worm gearbox/
0 ieégg/ Seite 218 RE 30 °1 . Accessories/ Zubehor Schneckengetriebe
P ?,S o215 Connector cable for BG 45 Sl | BG 65 S, 15-pin/ [ ]sG 120,
age/ seite Anschlussleitung mit Dose fiir BG 45 Sl | Page/ Seite 212
BG 65 S, 15-polig,
» Spirotec gearbox/
g Cover/ Verschlussdeckel, Spirotecgetriebe
it STG 65,
Starter Kit BGxx Pl | BGExx, = Page/ Seite 208

STG 65




>> BG 65S PI/MI | cont. 236 W, peak 444 W

@unkermotoren

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm

1 Connector version without attachment/ Steckerausflhrung ohne Anbau
_M_‘ Connetfor H16 (15 pole)
| Connecfor CAN (5 pole) mn
B 003
1R
3 )

T

L 2541
ix M5 (7, tief / deepl

-1
bx M5 (771 tief / deepl

x M5 [771 tief / deep)

Connector version with attachment/ Steckerausfuhrung mit Anbau

Motor L
BG 655x25 PI/MI_| 115+0.8
BG 655x50 PI/MI | 140+0.8
Pin assignment/ Pinbelegung
15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal 15-Pin Power | Signal 5-Pin Service
A Upoer blue 3 IN 2 brown 8 Al - violet 1 n.c.
B Ballast black 4 IN 3 green 9 | odic red 2 n.c.
C GND,,., brown 5 IN 4 grey 10 OuUT 1 black 3 n.c.
1 INO yellow 6 - grey-pink iR OouT 2 red-blue 4 PC
2 IN 1 blue 7 Al + pink 12 OouT 3 white 5 PC

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien

In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034

BG 655x25 PI/MI, 40V
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) Functional Safety Module FS10 available for BG 65S |
cont. 215 W, peak 414 W

» Completely integrated electronic safety module » Vollstandig im Antrieb integriertes elektronisches Sicherheitsmodul

» STO (Safe Torque Off) according to EN 61800-5-2 and SS1 » STO (Safe Torque Off) gemaB EN 61800-5-2 und SS1 (Safe Stop 1)
(Safe Stop 1) according to EN 61800-5-2 gemal EN 61800-5-2

» Safety requirement level corresponds to SILCL 2 according to » Sicherheitsanforderungsstufe entsprechend SILCL2 geméB EN 62062
EN 62062 and PL d, Cat. 3 according to EN ISO13849-1 und PL d, Kat. 3 gemaB EN ISO13849-1

Data/ Technische Daten BG 65Sx25 BG 65Sx50

Nom/nq( voltage/ VDC 24 24

Nennspannung

Nominal current/ g

Nennstrom A 4.8 9

Nominal torque/ Ncm?) 28 49

Nennmoment

Nominal speed/ .

Nenndrehzahl rpm’ H200 S

Peak current/

Zulassiger Spitzenstrom (2 sec.) A 19 38

Rotor inertia/

Rotor Tragheitsmoment gems 7e e

Weight of motor/

Motorgewicht kg 1.0 1.4

Recommended speed control range/ )

Empfohlener Drehzahlregelbereich rem 1... Rated speed/ Nenndrehzah|

) Adw = 100 K; ™) J, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt

\  Functional
Safety
Type
Approved

TOVRhsinland
L T | Aurw, Gon
ermiFien | AT




>> Functional Safety Module FS10 available for BG 65S | @unkermotoren

cont. 215 W, peak 414 W

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
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Motor L
BG 655x25 XI+FS10_| 1270.8
BG 655x50 XI+FS10 | 152+0.8
i:;;ﬂ-rl- | Pin Connection/ Anschluss Lead colour connection cable/ Litzenfarbe Anschlussleitung
temadul Fali/Sarety Module o 1 A1l (+24V) white/ weil
_I:J: _:I rorwn 2 A2 (GND) brown/ braun
_,.:l:ﬂ—: S T 3 IN11 (STO / SS1 trigger) green/ grlin
S 1 =0 4 IN12 (STO / SS1 trigger) yellow/ gelb
e e
— —— I 5 IN21 (STO / SS1 trigger) grey/ grau
Powe e y | 6 | X1(Re-Start) pink/ pink
Antrish 7 C1 (Status out1) blue/ blau
Drive
8 C2 (Status out2) red/ rot

(" twehmament
Torque
-
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