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>) BG 75 CI/PB/EC | cont. 450 W, peak 950 W

» With integrated 4Q servo controller

» High positioning accuracy and excellent
control characteristics due to an integral
magnetic encoder with a resolution of
4x1024 pulses per round

» With sinus commutation

» Please note that the parametrization inter-
face and the Drive Assistant Software are
provided separately

» Mit integriertem 4Q-Servocontroller Slave in BUS-Netzwerken
» Durch den integrierten magnetischen Geber

Ml i
mit einer Auflésung von 4x1024 Pulsen pro W'"”dh

Umdrehung werden ein groBer Drehzahlbe- T CANopen ] EtherCAF-
reich und eine hohe Positioniergenauigkeit
erreicht
» Mit Sinuskommutierung n n n
» Bitte beachten Sie, dass das Parametrier
interface und die Drive Assistant Software Slaves

separat angeboten wird

Data/ Technische Daten BG 75x25 CI/PB/EC BG 75x50 CI/PB/EC BG 75x75 CI/PB/EC

iorminal voltage/ VDC 24 40 24 40 40
ennspannung

Vominal current/ N 12.2 8.3 16.0 1.2 12.7
ennstrom

ﬁom’”a’ forque/ Nem’ 61 71 76 %8 116
ennmoment

N SeC sl rom’ 3900 3820 4050 3900 3700

Nenndrehzahl

Fr/gt/on torque/ Nem 5.7 5.7 70 70 9

Reibungsmoment

Staf torque/ Nom” 195 250 220 365 410
nhaltemoment

’C’O load speed/ rpm) 4450 4400 4340 4100 3825
eerlaufdrehzahl

Nominal output power/ -

Dauerabgabeleistung W 250 28 320 400 450

"hjax"m“m output power/ w 400 415 580 785 950
aximale Abgabeleistung

g"’ que constant/ Nom AT 6.7 11.5 6.2 10.8 11.3
rehmomentkonstante

Peak current/ - - - - - -

Zulassiger Spitzenstrom (2 sec.) A 50 50 50 50 50

Rotor inertia/ 5

Rotor Tragheitsmomentt gem 24 240 4 =4 a2

Weight of motor/

Motorgewich kg 1.6 1.6 2.2 2.2 2.8

Recommended speed control range/ §

Emphohlener Drehzahlregelbereich pm 1 ... Rated speed/ Nenndrehzahl

*) Adw = 100 K; ) J; = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt ) limited by software/ durch Software begrenzt

Modular System/ Modulares Baukastensystem

AE 65

» All attachments also fully in the motor
housing availbale./
Alle Anbauten auch vollstandig im
Motorgehause erhaltlich.

» Brakes & Encoder/ [ﬂ% L » Planetary gearbox/
Bremsen & Anbauten 4 PLG 60 Planetengetriebe
[ JE9R E9R ) 'S PLG 63 :l [ 1PLG 60,
Page/ Seite 216 r Y H 0 Page/ Seite 198
[ /E300R/A BG 75 CI/PB/EC | —— PLG 63,
Page/ Seite 216 Page/ Seite 198
[ JAE 65 ol i | LIrLa7s,
Page/ Seite 215 Page/ Seite 202
[ |ME integrated S Lol pLG 75
Page/ Seite 218 - » Accessories/ Zubehor :l »  Worm gearbox/
Connector with cable, 12-pin | Angled H Schneckengetriebe
E 300 R/A Jo— positions adjustable (up to = 45° turnable)/ [ Isa 120,
1 Anschlussleitung mit Winkeldose, 12-polig | Page/ Seite 212
Winkelposition einstellbar (bis + 45° drehbar)
» Spirotec gearbox/
Connector with cable, 4-pin/ Sg iro teC(?e triebe
Anschlussleitung mit Dose, 4-polig [ ]sTG 65, -
Page/ Seite 208

Cover/ Verschlussdeckel
Motion Starter Kit BGxx Cl (CANopen)

Starter Kit BGxx PB (Profibus)
Page/ Seite 224

["] Preference/ lorzugsreihe [ 10n request/ auf Anfrage
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Pin assignment BG 75 Cl/ Pinbelegung BG 75 Cl CANopen
12-Pin Signal + E/A 12-Pin Signal 5-Pin CAN

A INO yellow G Al + pink 1 n.c.

B IN1 blue H Al - violet 2 n.c.

C IN2 brown J Lodic red 3 n.c.

D IN 3 green K GND_, |black 4 CAN-H

E OuUT 1 grey L IN 4 red-blue 5 CAN-L

F ouT 2 grey-pink M ouT 3 white

Pin assignment BG 75 PB/ Pinbelegung BG 75 PB

12-Pin Signal + E/A 12-Pin Signal 5-Pin Profibus

A INO yellow G Al + pink 1 VP

B IN 1 blue H Al - violet 2 RxD/TxD-N
C IN2 brown J Lodio red 3 GND

D IN3 green K GNDLWC black 4 RxD/TxD-P
E OUT 1 grey L IN 4 red-blue 5 n.c.

F OouT 2 grey-pink M OouT 3 white

Pin assignment BG 75 EC/ Pinbelegung BG 75 EC EtherCAT
12-Pin Signal + E/A 12-Pin Signal 5-Pin Profibus

A INO yellow G Al + pink 1 TXD+

B IN 1 blue H Al - violet 2 RxD+

C IN2 brown J Lodis red 3 TxD-

D IN'3 green K GND_ . |black 4 RxD-

E OuUT 1 grey L IN 4 red-blue 5 n.c.

F OouT 2 grey-pink M OouT 3 white

Characteristic diagram/ Belastungskennlinien

In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034

BG 75x50 CI/PB/EC, 40V
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CANopen

» With CANopen interface (DSP 402)

» The most important parameters of a trajectory, such asposition,
speed and acceleration values can be changed real-time through the
CAN interface

» For the CAN interface, a standardized 5-pin connector is used.

» One further plug is for power stage as well as analog and
digital I/Os

» To simplify programming, the motion starter kit with PC
interface and a commissioning software CD is available

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of
supply.

» Drives can be linked to profibus networks

» Drives operate as a slave in the network

» Supports Profibus DP-V'1 (acyclic data transfer)

» Supports configuration via SIMATIC-manager

» Ready-to-use demo modules for data transfer available

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of supply.

e
EtherCAT.

» Drives for operation in EtherCAT networks

» CANopen over EtherCAT (CoE) is supported

» Drive operates as a slave in the network

» Operation as NC axes possible

» Comprehensive object dictionary with all functions necessary to
operate servo drives

» Status indication for communication through light conductors in
the motor housing

NOTE: The mating connector with cable is not in scope of supply.

» Mit CANopen-Schnittstelle (DSP 402)

» Die wesentlichen Parameter einer Bahnkurve wie Positions-, Ge-
schwindigkeits- und Beschleunigungswerte konnen Uber die CAN-
Schnittstelle auch “in fly” verandert werden

» FUr die CANopen-Schnittstelle wird ein CIA-empfohlener 5-poliger
Stecker verwendet.

» Ein weiterer Stecker dient zum Anschluss der Leistungsversorgung
und analoger und digitaler Ein-/Ausgéange

» Zur einfachen Inbetriebnahme steht der Motion Starter Kit mit Schnitt-
stelle fUr den PC und Inbetriebnahmesoftware-CD zur
Verflgung

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.

» Antriebe zur Integration in Profibus-Netzwerke

» Antriebe werden als Slave im Netzwerk betrieben

» UnterstUtzt Profibus DP-V1 (azyklischer Datentransfer)

» Konfiguration tber SIMATIC-Manager mdglich

» Vorgefertigte Demobausteine flr Datenverkehr sind verflgbar

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.

» Antriebe zum Betrieb in EtherCAT-Netzwerken

» CANopen over EtherCAT (CoE) wird unterstitzt

» Antrieb wird als Slave im Netzwerk betrieben

» Betrieb als NC-Achse mdglich

» Umfangreiches Objektverzeichnis mit allen Funktionen zum Betrieb
von Servoantrieben

» Statusanzeige fur Kommunikation Uber Lichtleiter im Motorgehduse

HINWEIS: Gegenstecker mit Anschlussleitung nicht im Lieferumfang
enthalten.
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Dimensions BG 75 Cl in mm/

CANopen
Connector/Stecker .
rotatable, f 3
— drehhnr/ Connsor/Sder L MI6, 12:pin ) Permissible shaft-load/
17, 4-pin (Pover) —., _ -
I - }’ﬁn;eglo[/ﬁe(ker
, 5-pin
m“ ) Radial-/ axialloads on the
m 3(-)— end of the shaft
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Dimensions BG 75 PB in mm/

Permissible shaft-load/

Radiial-/ axialloads on the
end of the shaft
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