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KOHTPOJINEPbI YINPABJ/IEHUA
BGE 6030 A
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Counu (862)225-72-31
Craspononb (8652)20-65-13
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fipocnasnb (4852)69-52-93



> BGE 6030 A | EthercAT CANopcn  EthercAT

» Compact 4-quadrant controller to control
brush-type and brushless DC-motors

» With CANopen-interface (Device profile
DSP402, Protocol DS301)

» Three connection plugs are included in
delivery.

behafteten DC-Motoren

enthalten.

» Kompakter 4-Quadranten Regler zur
Ansteuerung von burstenlosen oder blrsten-

» Mit CANopen-Schnittstelle (Gerateprofil
DSP402, Protokoll DS301)
» Die 3 Anschlussstecker sind im Lieferumfang

unkermotoren

Data/ Technische Daten BGE 6030 A BGE 6030 A EtherCAT
externall extern external/ extern

Master functionality (MPU integrated)/ Masterfunktionalitat (MPU integriert) - yes/ ja yes/ ja

Nominal voltage electronic supply/ \ersorgungsspannung Elektronik VDC 9..30 9..30

Nominal voltage power supply/ \Versorgungsspannung Leistung VDC 9..60 9..60

Current consumption/ Stromaufnahme mA 70@24V 70@24V

Peak output current/ Maximaler Ausgangsstrom A 100 100

Continuous output current/ Zulassiger Dauerausgangsstrom A 30" 30"

Digital input/ Digitale Eingange - 8 8

Digital output/ Digitale Ausgange - 2 2

Analog input/ Analoge Eingange - 2(-10...+10V) 2(-10...+10V)

Protection class/ Schutzart P 20 20

Ambient temperature/ Umgebungstemperatur °C 0..70 0..70

Rel. humidity/ Umgebungsfeuchtigkeit % 5..85 5..85

Weight/ Gewicht kg 0.38 0.38

*40°C 32 kHz PWM || Preference/ Vlorzugsreine  [1On request/ auf Anfrage

E30s

TTIT

Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
Pin assignment/ Pinbelegung
Functional earth/
X1.1 PE Funktionserde I L5
Power supply voltage/ E L’L L 1
x1.2 +Up Spannungsversorgung Leistung kn —j
x1.3 GND fACOSL/Sr;dLSrS t;Z(ryw«/ver supply/ =q
a 9 20,2
X1.4 Ma Motor phase A/ Motorphase A
X1.5 Mb Motor phase B/ Motorphase B
X1.6 Mc Motor phase C/ Motorphase C
X2.1 H1 Hallsensor signal 1/ Hallsensorsignal 1
X2.2 H2 Hallsensor signal 2/ Hallsensorsignal 2
X2.3 H3 Hallsensor signal 3/ Hallsensorsignal 3 |
X0.4 A /’?C' encoder Qﬁanne/ Al
Inc. Encoder-Spur A
¥9.5 B Ine. encoder channel B/ -
Inc. Encoder-Spur B
X0.6 Inx Inc. encoder index channel/
Inc. Encoder-Index
%0.7 +UsV ?V encoder\ Sf/pp/y/ -
5V Geberversorgung
X0.8 JH Ha//sgﬁsor signal 1 /nvgrted/
Negiertes Hallsensorsignal 1
2
>giertes Hallsensorsignal 2 1323
X2.10 H3 Ha//sei)sor signal 3 /nvgrtej/\
Negiertes Hallsensorsignal 3
X211 A ‘L/jc.Eeﬁg?;jfar cga\nng/ A Sfnvz-:'rtAed/ [
nc- £ncoaer - Z,g\[,lTC oSpur B{H}
Linc. encoder channel B inverted/
X212 /B Inc- Encoder - Negierte Spur B
X2.13 Jinx Inc. encoder index channel inverted/
Inc- Encoder - Negierter Index
X014 GND Ground for encoder supply/
Masse fur Geberversorgung

Pin assignment/ Pinbelegung
X34 +Ue24V ggzﬁ:i?ggggggﬁgcéektron k
xa2 | w0 a0
X3.3 Din 0 Digital input 0/ Digitaler Eingang O
X3.4 Din 1 Digital input 1/ Digitaler Eingang 1
X3.5 Din 2 Digital input 2/ Digitaler Eingang 2
X3.6 Din 3 Digital input 3/ Digitaler Eingang 3
X3.7 res. Reserve/ Reserviert
xas | -ano e a0
x3.9 bout0 ﬁg\,ttj (c?lﬁﬁgéa(zq 0
X3.10 CANHi | CAN high/ CAN High
X3.11 CAN Lo | CAN low/ CAN Low
X3.12 | CANGND | CAN ground/ CAN Masse
X4.1 Ain 1 Analog input 1/ Analoger Eingang 1
X4.2 Din4 Digital input 4/ Digitaler Eingang 4
X4.3 Din 5 Digital input 5/ Digitaler Eingang 5
X4.4 Din 6 Digital input 6/ Digitaler Eingang 6
X4.5 Dout 1 Digital output 1/ Digitaler Ausgang 1
X4.6 Din 7 Digital input 7/ Digitaler Eingang 7
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